ALERTE : LES ROBOTS DEBARQUENT AU CO ! FICHE DE L'ELEVE

6.3 LE CAPTEUR D'ULTRASONS :
PROGRAMMATION

EXPERIMENTATION :

Le robot avance assez lentement
et tout droit vers un objet jusqu'a
ce qu'il se trouve a moins de 20 cm
de cet objet : a ce moment-lg, il
s'arréte |

OBJECTIF:

Utiliser le capteur d'ultrasons pour examiner
I'environnement et détecter les distances qui
sépare le robot d'un éventuel obstacle

PROGRAMME :

Le robot avance lentement en indiquant sa distance a 'obstacle et
il s'arréte si l'obstacle est 3 moins de 20 cm !
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